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应用演示
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XY轴力矩
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Z轴力矩
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　 MAQ��-R   机器人侧快换模块

      MAQ��-T   工具侧快换模块

      AON��          O型圈装配手爪   
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MAQ系列

快换模块

- 采用大口径气缸和凸轮锁紧方式

- 内置连接分离感应装置

- 丰富的配件选择



MAQ系列命名规则

电模块数量

�：pc

�：pc

伺服模块数量

�：pc

�：pc

气模块数量

�：pc

�：pc

流体模块数量

�：pc

�：pc

适配传感器类型

-N:NPN

-P:PNP

-N -D -S � -Q -X -���-R

产品型号

-R:机器人侧

D:�芯电模块

E:��芯电模块

F:��芯电模块

芯数：

S:�芯强电

     +��芯弱电

气模块

Q:�路气体通道

液体流体模块

X：�路流体通道

MAQ��

电模块数量

�：pc

�：pc

伺服模块数量

�：pc

�：pc

气模块数量

�：pc

�：pc

流体模块数量

�：pc

�：pc

-D -S � -Q -X -���-T

产品型号

-T:负载侧

D:�芯电模块

E:��芯电模块

F:��芯电模块

芯数：

S:�芯强电

     +��芯弱电

气模块

Q:�路气体通道

液体流体模块

X：�路流体通道

MAQ��

MAQ系列

快换模块



快换气动连接示意图

MAQ系列

快换模块

 

U:解锁

L:锁紧

适配气管及电磁阀有效截面积建议值 

型号 
MAQ 

6/20/50 100/150/300 500 
气管直径 
（mm） ≥4 ≥8 ≥10 

电磁阀有效截面积

（Cv/mm2） 
≥17 ≥28 ≥28 

 

弯曲扭矩和旋转扭矩造成刚性产生的差异
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MAQ�

最大动态允许力矩

产品参数

名称

建议负载重量

锁紧力(气压�bar时) 

重量

空气

重复定位精度

X/Y 最大允许偏差

最大允许角度偏差

最小/最大使用压力

适用最大/最小室温

适用湿度(不结露) 

MAQ�-R

�

���

�.��

�

�.��

±�

±�

�/�

�～��

�～��%

单位

[Kg]

[N]

[Kg]

[mm]

[mm]

[°]

[bar]

[℃]

MAQ�-T

�

�.���

�

�.��

±�

±�

�/�

�～��

�～��%

注:重复精度：连续动作���次后检测值
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Mx   max.       ��.�Nm

My   max.       ��.�Nm

Mz   max.       ��.�Nm



尺寸图MAQ�

 

M5（2x）
AIR PORT

M5（5x）
AIR PORT

M5（5x）
AIR PORT

MAQ 6-R

MAQ 6-T

①

②

⑤

⑤

①

②

PCD Φ40

Φ52

2.5±0.02Φ4H7/5（2x）

4
2
±

0
.
0
2

Φ7.5（3x）
Φ4.5（3x）

2
2

2
8

Φ8（3x）
Φ4.5（3x）

1
5
.
4

2
0

4
8
锁

紧
状
态

PCD Φ40

Φ52

2.5±0.02
Φ4H7/5（2x）

4
0
±

0
.
0
2

解锁信号检测开关(1x)

到位信号检测开关(1x)

L  锁紧空气接口  

U  解锁空气接口  

① 连接机器人

② 连接附件

⑤ 内部气路连接接口 

注：图示检测开关注释

    仅用于位置及数量标注

 

NPN

PNP

型号(NO.)

WPS-5GM30N-P

WPS-5GM30P-P

 

NPN

PNP

型号(NO.)

WPS-5GM30N-P

WPS-5GM30P-P

 

解锁信号检测开关 到位信号检测开关

MAQ系列

快换模块



产品参数

MAQ��

最大动态允许力矩

产品参数

名称

建议负载重量

锁紧力(气压�bar时) 

重量

空气

重复定位精度

X/Y 最大允许偏差

最大允许角度偏差

最小/最大使用压力

适用最大/最小室温

适用湿度(不结露) 

MAQ��-R

��

����

�.��

��

�.��

±�.�

±�

�/�

�～��

�～��%

单位

[Kg]

[N]

[Kg]

[mm]

[mm]

[°]

[bar]

[℃]

MAQ��-T

��

�.��

��

�.��

±�.�

±�

�/�

�～��

�～��%

注:重复精度：连续动作���次后检测值

  

   

Mx   max.       ���Nm

My   max.       ���Nm

Mz   max.       ���Nm

MAQ系列
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尺寸图MAQ��

L  锁紧空气接口  

U  解锁空气接口  

① 连接机器人

② 连接附件

⑤ 内部气路连接接口 

注：图示检测开关注释

    仅用于位置及数量标注

 

NPN

PNP

型号(NO.)

WPS-5GM30N-P

WPS-5GM30P-P

 

NPN

PNP

型号(NO.)

WPS-5GM30N-P

WPS-5GM30P-P

 

解锁信号检测开关 到位信号检测开关

 

M5（2x）
AIR PORT

M5（10x）
AIR PORT

MAQ 20-R

MAQ 20-T

M5（10x）
AIR PORT

①

⑤

⑤

②

Φ75

PCD Φ60

5±0.02Φ5H7/5（2x）

60
±

0.
02

Φ11（3x）
Φ6.6（3x）

24
.2

31
23

54
锁

紧
状
态

Φ6.6（3x）

Φ11（3x）

PCD Φ60

Φ5H7/5（2x）
5±0.02

60
±

0.
02

解锁信号检测开关(1x)

到位信号检测开关(1x)

16
.2

MAQ系列
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产品参数

MAQ��

最大动态允许力矩

产品参数

名称

建议负载重量

锁紧力(气压�bar时) 

重量

空气

重复定位精度

X/Y 最大允许偏差

最大允许角度偏差

最小/最大使用压力

适用最大/最小室温

适用湿度(不结露) 

MAQ��-R

��

����

�.�

��

�.��

±�

±�

�/�

�～��

�～��%

单位

[Kg]

[N]

[Kg]

[mm]

[mm]

[°]

[bar]

[℃]

MAQ��-T

��

�.��

��

�.��

±�

±�

�/�

�～��

�～��%

注:重复精度：连续动作���次后检测值

  

   

MAQ系列

快换模块

Mx   max.       ���Nm

My   max.       ���Nm

Mz   max.       ���Nm



尺寸图MAQ��

L  锁紧空气接口  

U  解锁空气接口  

① 连接机器人

② 连接附件

⑤ 内部气路连接接口 

注：图示检测开关注释

    仅用于位置及数量标注

 

NPN

PNP

型号(NO.)

WPS-5GM30N-P

WPS-5GM30P-P

 

NPN

PNP

型号(NO.)

WPS-8GM35N

WPS-8GM35P

 

解锁信号检测开关 到位信号检测开关

 

G1/8（10x）
AIR PORT

G1/8（2x）
AIR PORT

MAQ 50-R

MAQ 50-T

G1/8（10x）
AIR PORT

①

②

⑤

⑤

①

②

PCD Φ80

Φ132

Φ8H7/8（2x）

8
0
±

0
.
0
2

Φ11(6x)

Φ6.6(6x)

3
2
.
7

2
2

Φ11(6x)
Φ6.6(6x)

4
0

3
2

7
2
(
锁

紧
状
态
)

9
0
±

0
.
0
2

12±0.02
Φ8H7/8（2x）

Φ132

PCDΦ80

M8/16（6x）

锁紧信号检测开关(1x)

解锁信号检测开关(1x)

到位信号检测开关

MAQ系列
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产品参数

MAQ���

最大动态允许力矩

产品参数

名称

建议负载重量

锁紧力(气压�bar时) 

重量

空气

重复定位精度

X/Y 最大允许偏差

最大允许角度偏差

最小/最大使用压力

适用最大/最小室温

适用湿度(不结露) 

MAQ���-R

���

�����

�.��

��

�.��

±�

±�

�/�

�～��

�～��%

单位

[Kg]

[N]

[Kg]

[mm]

[mm]

[°]

[bar]

[℃]

MAQ���-T

���

  

�.�

��

�.��

±�

±�

�/�

�～��

�～��%

注:重复精度：连续动作���次后检测值

  

   

MAQ系列

快换模块

Mx   max.     ����Nm

My   max.     ����Nm

Mz   max.     ����Nm



尺寸图MAQ���

L  锁紧空气接口  

U  解锁空气接口  

① 连接机器人

② 连接附件

⑤ 内部气路连接接口 

注：图示检测开关注释

    仅用于位置及数量标注

 

NPN

PNP

型号(NO.)

WPS-5GM30N-P

WPS-5GM30P-P

 

NPN

PNP

型号(NO.)

WPS-8GM35N

WPS-8GM35P

 

解锁信号检测开关 到位信号检测开关

 

G1/8(10x)
AIR PORT

G1/4(2x)
AIR PORT

MAQ 100-R

MAQ 100-T

G1/8(9x)
AIR PORT

①

②

⑤

⑤

②

②

PCD Φ125

Φ170

30°
Φ10H7/10(2x)

125±
0.02

Φ18(6x)

Φ11(6x)

3445

81
.5

Φ14(6x)

Φ8.5(6x)
18

M10(6x)

38

83
 锁

紧
姿
态

PCD Φ125

Φ170

30°

Φ10H7/10(2x)

12
5±

0.
02

锁紧信号检测开关(1x)

解锁信号检测开关(1x)

在位信号检测开关(2x)

MAQ系列

快换模块



产品参数

MAQ���

最大动态允许力矩

产品参数

名称

建议负载重量

锁紧力(气压�bar时) 

重量

空气

重复定位精度

X/Y 最大允许偏差

最大允许角度偏差

最小/最大使用压力

适用最大/最小室温

适用湿度(不结露) 

MAQ���-R

���

�����

�.�

��

�.��

±�

±�

�/�

�～��

�～��%

单位

[Kg]

[N]

[Kg]

[mm]

[mm]

[°]

[bar]

[℃]

MAQ���-T

���

�.�

��

�.��

±�

±�

�/�

�～��

�～��%

注:重复精度：连续动作���次后检测值

  

   

MAQ系列

快换模块

Mx   max.     ����Nm

My   max.     ����Nm

Mz   max.     ����Nm



尺寸图MAQ���

L  锁紧空气接口  

U  解锁空气接口  

① 连接机器人

② 连接附件

⑤ 内部气路连接接口 

注：图示检测开关注释

    仅用于位置及数量标注

 

NPN

PNP

型号(NO.)

WPS-5GM30N-P

WPS-5GM30P-P

 

NPN

PNP

型号(NO.)

WPS-8GM35N-P

WPS-8GM35P-P

 

解锁信号检测开关 到位信号检测开关

 

MAQ系列

快换模块

 
PCD Φ125

MAQ 150-T

MAQ 150-R

G1/4(2x)
AIR PORT

G3/8(10x)
AIR PORT

G3/8(10x)
AIR PORT

①

②

⑤

⑤

①

②

30°

Φ11(6x)

Φ18(6x)

Φ15(6x)

Φ8.5(6x)

2520

M10(6x)

93
锁

紧
姿

态

Φ10H7/16(2x)

锁紧信号检测开关(1x)

解锁信号检测开关(1x)

在位信号检测开关(2x)

48
45

Φ10H7/12(2x)

37

PCDΦ125

PCDΦ206

30°

Φ206

125±
0.02

12
5±

0.
02



产品参数

MAQ���

最大动态允许力矩

产品参数

名称

建议负载重量

锁紧力(气压�bar时) 

重量

空气

重复定位精度

X/Y 最大允许偏差

最大允许角度偏差

最小/最大使用压力

适用最大/最小室温

适用湿度(不结露) 

MAQ���-R

���

�����

�.�

��

�.��

±�

±�

�/�

�～��

�～��%

单位

[Kg]

[N]

[Kg]

[mm]

[mm]

[°]

[bar]

[℃]

MAQ���-T

���

�.�

��

�.��

±�

±�

�/�

�～��

�～��%

注:重复精度：连续动作���次后检测值
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Mx   max.     ����Nm

My   max.     ����Nm

Mz   max.     ����Nm



尺寸图MAQ���

L  锁紧空气接口  

U  解锁空气接口  

① 连接机器人

② 连接附件

⑤ 内部气路连接接口 

注：图示检测开关注释

    仅用于位置及数量标注

 

NPN

PNP

型号(NO.)

WPS-5GM30N-P

WPS-5GM30P-P

 

NPN

PNP

型号(NO.)

WPS-8GM35N

WPS-8GM35P

 

解锁信号检测开关 到位信号检测开关

 
G1/4(2x)
AIR PORT

G3/8(10x)
AIR PORT

G3/8(10x)
AIR PORT

MAQ 210-T

MAQ 210-R

①

⑤

⑤

①

②

②

PCD Φ160

Φ238

30°

Φ12H7/12(2x)

160±
0.02

Φ19(6x)

4456

Φ18(6x)

Φ10.2(6x)
3722

M12(6x)

50

10
6锁

紧
状
态

PCD Φ160

Φ238

30°

Φ12H7/12(2x)

16
0±

0.
02

锁紧信号检测开关(1x)

解锁信号检测开关(1x)

在位检测开关(2x)

Φ13.5(6x)

MAQ系列

快换模块



产品参数

MAQ���

最大动态允许力矩

产品参数

名称

建议负载重量

锁紧力(气压�bar时) 

重量

空气

重复定位精度

X/Y 最大允许偏差

最大允许角度偏差

最小/最大使用压力

适用最大/最小室温

适用湿度(不结露) 

MAQ���-R

���

�����

��.�

��

�.��

±�

±�

�/�

�～��

�～��%

单位

[Kg]

[N]

[Kg]

[mm]

[mm]

[°]

[bar]

[℃]

MAQ���-T

���

�.�

��

�.��

±�

±�

�/�

�～��

�～��%

注:重复精度：连续动作���次后检测值
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Mx   max.     ����Nm

My   max.     ����Nm

Mz   max.     ����Nm



尺寸图MAQ���

L  锁紧空气接口  

U  解锁空气接口  

① 连接机器人

② 连接附件

⑤ 内部气路连接接口 

注：图示检测开关注释

    仅用于位置及数量标注

 

NPN

PNP

型号(NO.)

WPS-5GM30N-P

WPS-5GM30P-P

 

NPN

PNP

型号(NO.)

WPS-8GM35N

WPS-8GM35P

 

解锁信号检测开关 到位信号检测开关

 

G1/8(2x)
AIR PORT

G3/8(10x)
AIR PORT

MAQ 300-T

MAQ 300-R

G3/8(10x)
AIR PORT

①

②

⑤

⑤

①

②

PCD Φ160

Φ250

Φ12H7/16(2x)

16
0±

0.
02

Φ20(10x)

Φ13.5(10x)

58
.5

49
.5

72

Φ18(9x)
Φ10.2(9x)

37

M12(9x)

25

55

12
7 

锁
紧

状
态

PCD Φ180

Φ250

Φ12H7/16(2x)

16
0±

0.
02

锁紧信号检测开关(1x)

解锁信号检测开关(1x)

在位信号检测开关(2x)

MAQ系列

快换模块



产品参数

MAQ���

最大动态允许力矩

产品参数

名称

建议负载重量

锁紧力(气压�bar时) 

重量

空气

重复定位精度

X/Y 最大允许偏差

最大允许角度偏差

最小/最大使用压力

适用最大/最小室温

适用湿度(不结露) 

MAQ���-R

���

�����

��

��

�.��

±�

±�

�/�

�～��

�～��%

单位

[Kg]

[N]

[Kg]

[mm]

[mm]

[°]

[bar]

[℃]

MAQ���-T

���

��

��

�.��

±�

±�

�/�

�～��

�～��%

注:重复精度：连续动作���次后检测值

  

   

MAQ系列
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Mx   max.     ����Nm

My   max.     ����Nm

Mz   max.     ����Nm



尺寸图MAQ���

MAQ系列

快换模块

 36°
60°

260±0.02

Φ120

Φ180

9
5

164.54

7
0

7
0

1
4
0
 
锁

紧
状

态

2
2

32

5
4

2
0

2
0
0

1
4
4
.
3

32

Φ13.5(12x)Φ11(18x)

Φ18(18x) G3/8(6x)
AIR PORT

9
5

4
7
.
5

164.54

36°

72
°72°

60°

72°72
°

4
7
.
5

1
4
4
.
3
4

2
0
0

200±0.02

G3/8(6x)
AIR PORT

解锁信号检测开关（3x）

锁紧信号检测开关（3x）

在位信号检测开关（2x）

MAQ500-R

MAQ500-T

Φ120

Φ180

Φ20(12x)

G1/4(2x)
AIR PORT

Φ13.5(12x)

Φ20(12x)

Φ11(18x)

Φ18(18x)

5
9

2
0 5
4

Φ12H7/16(2X)

Φ12H7/16(2X)①

①

②

②

⑤

⑤

 

NPN

PNP

型号(NO.)

WPS-5GM30N-P

WPS-5GM30P-P

 

NPN

PNP

型号(NO.)

WPS-8GM35N-P

WPS-8GM35P-P

 

解锁信号检测开关 到位信号检测开关



规格：DC��V / �A

重量：电模块   ��g

           接头       ��g

           防尘板   ��g   

规格：DC��V / �A

重量：电模块   ��g

           接头       ��g

           防尘板   ��g  

规格：DC��V / �A

重量：电模块   ��g

           接头       ��g

           防尘板   ��g   

规格：DC��V / �A

重量：电模块   ��g

           接头       ��g

           防尘板   ��g   

规格：DC��V / �A

重量：电模块   ���g

           接头       ��g

           防尘板   ���g  

规格：DC��V / �A

重量：电模块   ���g

           接头       ��g

           防尘板   ���g

             

规格：�芯AC ���V / ��A

           ��芯DC��V/�A

重量：电模块   ���g

            接头       ��g

            防尘板   ��g

规格：�芯AC ���V / ��A

           ��芯DC��V/�A

重量：电模块   ���g

           接头       ��g

           防尘板   ��g

 

机器人侧

工具侧

机器人侧

工具侧

机器人侧

工具侧

机器人侧

工具侧

�芯

��芯

��芯

�芯

规格 电模块 接头 防尘板

规格 电模块 接头 防尘板

电模块

伺服电模块

DMK-A-A���-R DB����-DB�-R DMK-DC��

DMK-A-A���-T DB����-DB�-T DMK-DC��

DMK-A-A���--R DB����-��P-R DMK-DC��

DMK-A-A���-T DB����-��P-T DMK-DC��

DMK-A-A���-R DB����-��P-R DMK-DC��-R

DMK-A-A���-T DB����-��P-T DMK-DC��-T

SFMK-D�-A��R DB����-�P-R+DB����-�P-R SFMK-DC�-A��R

SFMK-D�-A��T DB����-�P-T+DB����-�P-T SFMK-DC�-A��T

MAQ系列

快换模块



气模块 液体流体模块

流体模块

机器人侧

工具侧

QMK-G��-R

接口M�

QCU-FM-��R

接口PT�/�

QMK-G��-T

接口M�

QCU-FM-��T

接口PT�/�

MAQ系列

快换模块




