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应用演示
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- 齿轮齿条传动坚固可靠

- 内置集成气路，减少不必要的干扰

- 内置可调式液压缓冲器，旋转稳定

　SRH-P��  旋转模块

     SZ�            三指定心手爪 
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SRH-P系列命名规则

内部气路（仅适用于��/��/��）

无：内部走气

-E：非内部走气（需穿气管）

-E -N

传感器输出类型

-N:NPN

-P:PNP

M

传感器数量

�:�PC

�:�PC

-M:磁性传感器

�

摆缸安装方向

无：标准型号

-T：横置

-T

产品型号

SRH-P��

    规格                         自重                      轴向负载                    扭矩                        弯矩                                               
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磁性传感器（选购）

双向断气自锁阀（选购）

NPN

PNP

型号

WMS-M�T

WMS-M�T

磁性传感器不适用于,连接具有磁性的连接板
或环境为磁场环境,或环境温度大于��℃下使用

磁性传感器

— 为了确保,手爪动作所需特定的闭合和张开时间，必须使用建议气管直径，为确保功

     能正常，保压阀必须尽量靠近手爪气口位置安装

— BYF 压力保持阀,保证系统气路突发性失压期间,可临时保持手爪夹持力

≥�

≥�

≥�

≥��.�

≥��.�

≥��.�

建议气管直径
mm

电磁阀有效截面积
Cv/mm²型号

SRH-P��

SRH-P��

SRH-P��

双向断气自锁阀

BYF�-�

BYF�-�

BYF�-�
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注释：所有参数为气压�bar下测试获得
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齿轮负载SRH-P 扭矩图表
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产品参数

型号

扭矩

旋转角度

调整角度

直接连接口

IP等级

自重

旋转时间

使用压力

最大使用压力

最小使用压力

空气消耗量

适应最小/最大环境温度

重复精度

缓冲装置
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�bar气压下旋转扭矩

旋转扭矩T=k*P

（k:系数，P:bar）

液压缓冲器

注：空气压力[bar],重复精度：连续动作���次后检测值
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尺寸图SRH-P 

 

Mb max.

Faxial max.

A、a 顺时针旋转进气口

B、b 逆时针旋转进气口

①   旋转模块连接

③   附件连接

④   缓冲器      
⑤   磁性开关安装槽

⑧   中心孔         
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无管线连接/Hoseless air connection

Φ
RX

连接板
Adapter

O型圈 ΦRP×RQ

Φ
RZ

Φ
RY

RS旋转手腕
Swivel head

⑤
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ΦPM深PN(4x)

A

型号 A B BB C D DD E EA EB EC ED EF EG EH EM EN F FA FB FC FD FM FN FP FQ 

SRH-P30 134.8 101.8 10 154.7 90.5 8.5 70 51±0.02 20 57 48.5 20 M6 10 6H7 6 70 51 20 50 20±0.02 M5 9 4H7 4 

SRH-P40 165.3 118.8 12 184 120.2 10 98 78±0.02 22 75 59.5 25 M8 12 8H7 8 98 82 25.5 58 32±0.02 M6 10 5H7 6 

SRH-P50 209.1 159.1 12.5 241.7 148.5 13.5 118 100±0.02 32 90 77 40 M10 12.5 10H7

7 

8 118 100 27 76 40±0.02 M6 8  6H7 8 

 
型号 G GA GB GD GE GF GH GK GL P PA PB PC PE PF PG PH PM PN PP R RP  RQ  RS RX RY RZ S 

SRH-P30 48.5 20 42 48 M5 9 56±0.02 4H7 4 30 26.5 35 12.5 M5 6 M5 6 M5 6 49 18 4 1.5 1.1 2.5 7 3.3 23 

SRH-P40 60.6 25.5 52.5 60.5 M6 10 70±0.02 5H7 6 30 26 48 16 G1/

8 

7 G1/8 7 G1/

8 

7 60 18 4 1.5 1.1 3.3 7 3.3 28.5 

SRH-P50 77.9 29 67.5 74 M6 13.5 90±0.02 6H7 8 40 37.5 61 18 G1/

8 

7 G1/8 7 G1/

8 

7 82 30 4 1.5 1.1 4.2 7 4.2 32 

 

 

型号 三爪 二爪 

SRH-P30 SZ6/SZ8 EZ8/EZ10 

SRH-P40 SZ8/SZ10 EZ16 

SRH-P50 SZ10/SZ13 4EZ16  

适配的手爪 中心线孔 

Φ
HOLE

型号 中心孔（Hole） 

SRH-P30 Φ10 

SRH-P30-E Φ14 

SRH-P40 Φ14 

SRH-P40-E Φ18 

SRH-P50 Φ20 

SRH-P50-E Φ25 

 

二爪           三爪
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