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应用演示

    规格                         自重                      夹持力                  单指行程                工件重量
 ��-���                �.��-��Kg           ���-�����N              ��mm                  �.�-��Kg
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　SKE��    旋转模块 
�

�

　AWG��  张角式二指手爪  �

- 椭圆形活塞驱动

- 采用连杆结构连接稳固可靠

- 可用于恶劣环境

�
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AWG系列可搭配模块

SKE旋转手腕 AFC浮动补偿模块

SRP旋转摆台

ACM浮动补偿模块

SRH-P旋转手腕

BYF双向断气自锁阀

AWM旋转手腕

AWG系列命名规则

无：标准型

-R:高温型

-R

传感器输出类型

-N:NPN

-P:PNP

-N

传感器数量

�:�PC

�:�PC

�

S:接近传感器

M:磁性传感器

S

产品型号

AWG��
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磁性传感器（选购）

NPN

PNP

型号(NO.)

WMS-M�T

WMS-M�T

磁性传感器不适用于,连接具有磁性的连接板
或环境为磁场环境,
或环境温度大于��℃下使用

磁性传感器

接近传感器（选购）

NPN

PNP

型号:AWG

WPS-�GM��N

WPS-�GM��P

接近开关
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手爪气动连接示意图

双向断气自锁阀（选购）

注：图示电磁阀样式仅用于原理展示

      双向断气自锁阀,在系统压力下降时,可临时保持夹持力和位置,

     （为了确保保护功能正常，双向断气自锁阀必须尽可能靠近手爪

      空气连接口）

电磁阀 双向断气自锁阀
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双向断气自锁阀

BYF�-�

BYF�-�

BYF�-�

BYF�-�

BYF�-�

BYF�-�

BYF�-�

BYF�-�

BYF�-�

BYF�-�

建议气管直径
mm

— 为了确保,手爪动作所需特定的闭合和张开时间，必须使用建议气管直径，为确保功

     能正常，保压阀必须尽量靠近手爪气口位置安装

— BYF 压力保持阀,保证系统气路突发性失压期间,可临时保持手爪夹持力

电磁阀有效截面积
Cv/mm²
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产品参数

产品型号

手指单边张开角度

开闭加持力

使用压力范围

自重 

空气消耗量/周期 

开/闭时间

重复精度

最大手指长度 

单个手指最大重量 

适应最小/最大环境温度

IP等级
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标准型    ：�/��

高温型（-R）：�/���

��

 1000
11L

P52.0
×

+
×  1000

13L
P2.1
×

+
×  1000

5.17L
P7.2
×

+
×  1000

5.19L
P5

×
+
×  1000

21L
P3.9
×

+
×
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注：空气压力[bar]，手指夹持工件作用点到手指安装面距离 L [mm]  ,重复精度：连续动作���次后检测值

  

产品型号

手指单边张开角度

开闭加持力

使用压力范围

自重 

空气消耗量/周期 

开/闭时间

重复精度

最大手指长度 

单个手指最大重量 

适应最小/最大环境温度

IP等级
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标准型    ：�/��

高温型（-R）：�/���

��

 1000
27L

P5.19
×

+
×  1000

35L
P3.32
×

+
×  1000

5.37L
P59

×
+
×  1000

5.44L
P7.126
×

+
×  1000

5.71L
P2.255
×

+
×

注：液压油压力[bar]，手指夹持工件作用点到手指安装面距离 L [mm]  *重复精度：连续动作���次后检测值
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抓取力图表

手爪最大负载

夹紧静载荷 AWG50 AWG66 AWG80 AWG100 AWG125 AWG160 AWG180 AWG260 AWG300 AWG380

Mx max.( Nm) 10 13.5 18 36 45 110 150 186 225 360

Mz max.( Nm) 3.5 5 12 28 36 100 135 160 180 240

Fz max.( N) 320 350 620 850 1350 1760 2210 3050 6050 8700
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尺寸图AWG��-���

A、  a 手爪张开/直接连接进气口          
B、  b 手爪闭合/直接连接进气口          
➀ 手爪连接                             
➁ 手指连接  
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型号 A B BA C D E F FA FB FC FD FE FF FG FH FK FL G H J K L M MM N P P " 

AWG50 55 31.5 34.5 27.8 42 19 25 12±0.02 6.6 3.4 5h7 M3  7 1.9 2 45 23.5 35±0.02 20 25 8 25±0.02 22.5 M3 深 4 10 25 25 

AWG66 65 39 41.5 36 52 25 32 12±0.02 9 4.5 6h7 M4 8 1.9 2 56 28.5 42±0.02 27 28 11 20±0.02 28 M5 深 6 12 28 28 

AWG80 92 48 51.5 42 64 38 50 15±0.02 11 6.3 8h7 M6 12 1.9 2 76 34 52±0.02 32 40 12.2 40±0.02 35 M5 深 6 —— 40 40 

AWG100 115 57 60.5 50 80 47 59 18±0.02 13 6.6 10h7 M6 12 2.9 3 100 41 66±0.02 38 48 16 50±0.02 38 M5 深 6 —— 48 48 

AWG125 142 63.5 68 60 100 60 72 25±0.02 17 6.6 10h7 M6  12 2.9 3 118 47 82±0.02 45 60 18 60±0.02 45 M5 深 6 —— 62 65 

AWG160 180 82 86 72 125 71 88 36±0.02 18..5 8.6 12h7 M8 16 2.9 3 152 59 100±0.02 56 76 22 76±0.02 60 M5 深 6 —— 78 78 

 

型号 PA PB PC Q R RA RB RC RD RE RG RH RJ RM RN RP RQ RR SS T W V VA VB VC VD X Y 

AWG50 M5 深 6 M2.5 M5 深 5 8 35 28 19.3 8 3.3 M4 6.5 3.4 6 3H7 3.4 3 8 3H7 深 3 15 8 15 9 4H7 5H7 2 7 3.9 9.5 

AWG66 M5 深 6 M3 M5 深 5 8 42 14 23 10 4.2 M5 8 4.2 8 4H7 4.5 3.5 8.5 4H7 深 4 18 8 18 10.5 3H7 4H7 2 6 3.95 10.5 

AWG80 M5 深 6 M3 M5 深 5 10 52 15 26 10 4.2 M5 7.6 5.2 9.2 4H7 5 4.5 12 4H7 深 4 20 10 20 13.5 4H7 5H7 2 6 3.75 14.5 

AWG100 G1/8 深 7 M5 M5 深 5 15.5 66 35.5 22 12 5.2 M6 10 5.2 10 5H7 5.5 5 13 5H7 深 5 25 12 25 19 4H7 5H7 2 8 3.75 16.5 

AWG125 G1/8 深 7 M5 M5 深 5 13 82 23.5 36 16 6.6 M8 11 8.6 13.5 6H7 6.6 5 14 6H7 深 6 30 13 30 22.5 5H7 6H7 2 7 3.95 17 

AWG160 G1/8 深 7 M5 M5 深 5 15.5 100 45 52 20 6.6 M8 11 8.6 14 6H7 6.6 7 15 6H7 深 6 33 15.5 33 29 6H7 8H7 3.5 11.5 3.9 17 

 



尺寸图AWG���-���

A、  a 手爪张开主/直接连接进气口          
B、  b 手爪闭合主/直接连接进气口          
➀ 手爪连接                             
➁ 手指连接  
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型号 A B BA C D E F FA FB FC FD FE FF FG FH FK FL G H J K L M MM P 

AWG180 205 102.5 107.5 100 136 90 113 36±0.02 27 10.5 14h7 M10 20 3.9 4 172 72.5 115±0.02 76±0.02 90 27 115±0.02 70 M5 深 6 90 

AWG260 240 122 126 115 186 104 124 44±0.02 30.5 12.5 16h7 M12 24 3.9 4 204 88.5 160±0.02 80±0.02 96 48 160±0.02 80 M5 深 6 96 

AWG300 330 149.5 157 152 220 146 175 60±0.02 39 12.5 18h7 M12 24 5.8 6 280 111.5 180±0.02 100±0.02 150 24 180±0.02 98 M5 深 6 150 

AWG380 380 192 200 180 285 130 184 64±0.02 57 21 28h7 M20  40 9.8 10 315 127 240±0.02 130±0.02 140 70 240±0.02 120 M5 深 6 140 

 

型号 PA PB PC Q R RA RB RC RD RE RF RG RH RJ RK RL RM RN RP RQ 

AWG180 G1/8 深 14 M5 M5 深 5 20 115 60.5 65 20 8.5 M10 14h7 14 16 17 7.9 3.9 14h7 10.5 7.9 3.9 

AWG260 G1/4 深 14 M5 M5 深 5 25 160 62 70 24 10.2 M12 16h7 18 13 20 7.9 3.9 16h7 12.5 7.9 3.9 

AWG300 G1/4 深 14 M5 M5 深 5 30 180 56 49 24 10.2 M12 18h7 18 20 20 11.8 5.8 18h7 12.5 11.8 5.8 

AWG380 G1/4 深 18 M5 M6 深 5 30 240 87 80 40 17.5 M20 28h7 26 11 32 19.8 9.8 28h7 21 19.8 9.8 

 
型号 SS T W V VA VB VC VD X Y 

AWG180 36 20 36 28 6H7 8H7 3.5 14 7.1 16 

AWG260 39 20 39 36 6H7 8H7 3.5 14 7.1 24 

AWG300 66 30 66 47.5 10H7 12H7 4 14 7.6 20 

AWG380 60 30 60 66 16H7 20H7 5 21 15.6 45 
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